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Az Iranyité és latérendszerek specializacio
hallgatéi megismerkedhetnek az iranyitas-
technika, a valodsidejli képfeldolgozas, a
mesterséges intelligencia alapu eszkodzok,
valamint a funkcidfejlesztési technoldgiak
teriileteivel.

iranyitasa Ugy, hogy a teher minél kevésbé
M lengjen ki a mozgds soran. A gyors
M prototipustervezés eszkozeinek hasznalataval

. tervezett irdnyitorendszeren assisted control is

¥ megvalosithato.

=~ A szélturbindk  hatékony  miUkodtetéséhez

" szilkség van az eszkéz modellezésére, a
teljesitményt biztosité optimalis iranyitasra, és
az esetleges jovobeli meghibasodasok
predikciéjara, amely lehetévé teszik a proaktiv
. beavatkozasokat.




Az el6adasok soran megismert technolégiak
gyakorlati kiprobalasara labormérések
nyudjtanak lehetoséget. Hallgatéink o©nalld
labor és diplomatervezés munkajuk soran is
hasonlé eszkdzokkel dolgozhatnak.
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Metserséges
intelligencia
alapu
latérendszerek

Modern, mesterséges intelligencia alapu 1ato-
rendszereket robotikai és autondm jarm(-
iranyitasi kornyezetekben lehet kiprobalni, és g
az iparban is hasznosithaté tudast szerezni.

A varosi jarm(forgalom hatékony iranyitasban
kulcsszerepet jatszanak a kozlekedési lampak
z0ld jelzéseinek optimalis beallitasa, illetve a
kanyaroddsavok forgalomfliggé dinamikus
kialkitdsa. A jarm(ifolyam maximalizaldasahoz egy
korszerd( megkozelités mesterséges
intelligencia alapu moddszerek alkalmazasa.
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IRANYITO ES LATORENDSZEREK féspecializacié

Dinamikus rendszerek modellezése és szimulacioja

A targy az irdnyitérendszerek tervezésének, szimulaciéjanak és
megvaldsitdsanak magasszintli technoldgidit mutatja be. A hallgatok
megismerik  azon  eszkdzOk  haszndlatdt, melyek  segitségével
funkciofejlesztéként a napi gyakorlatban is talalkozhatnak.

Onallé laboratérium 1.

Szamitogépes latérendszerek

A targy bemutatja a szamitdgépes latas alapfeladatait, és azoknak
megoldasait is, beleértve a hagyomanyos és a modern, mesterséges
intelligencia moddszerekre alapuld latérendszereket is. A targy soran a
hallgaték a szamitdgépes latas hardvereszkozeivel is megismerkedhetnek.

Iranyitérendszerek laboratorium

A labor méréseken keresztll mutatja be az iranyitasi algoritmusok
fejlesztési folyamatanak gyakorlati hasznositasat.

Onall6 laboratérium 2.

Mesterséges intelligencia alapu iranyitasok

A targy bemutatja tobbek kozott a fuzzy logika, a genetikus algoritmusok,
neuralis haldzatok, a rajintelligencia modszerek és a megerdsitéses tanulas
elméleti alapjait és alkalmazadsat nemlinedris és/vagy ismeretlen
rendszerek irdnyitasara, optimalizaciés feladatok megoldasara.

Nemlinearis és robusztus iranyitasok

Az Osszetett technoldgiai folyamatok, jarmilvek, mechatronikai rendszerek
nemlinedrisak vagy bizonytalan paraméterekkel rendelkeznek. A targy
ilyen rendszerek szigoru kovetelményeket megvaldsitd (hard computing)
iranyitasi modszereinek elméletét és gyakorlati megvaldsitasat targyalja.

Latorendszerek laboratérium

A latérendszerek laboratérium keretében a hallgatok a szamitégépes latas
algoritmusainak gyakorlati alkalmazasait ismerhetik meg 10 darab 4 éras
méreés keretében.

Diplomatervezés 1.

Diplomatervezés 2.
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