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{J )()( A ROBOTRENDSZEREK mellékspecializacié
| leend6 hallgatéinak megtanitjuk a klasszikus
robotikai alapismereteket és az autonom,

ember nélkiili mobilis robotok, valamint az
azokbdl all6 multiagenslii  rendszerek
iranyitasanak moédszereit.

Robot-
manipulatorok
programozasa

A tanszéken talalhatd egy ipari robotkar, amivel
~ a hallgaték tapasztalatot szerezhetnek robot-
karok programozasaban. Egyik ilyen projekt
i célja, hogy egy konferencidra érkezd részt-
y - vevdnek egy QR kdddal torténd azonositds utdn
egy robot adJa oda a személyre sz0l0 kit(iz6jét.
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a kerekeken guruld robotok. Hallgatéink egy
része sajat maga épit ilyen robotokat, masok
kész robotok alacsony- vagy magasszint( iranyi-
tasat valodsitjdk meg, mig a legelhivatottabbak a
teljes fejlesztést megvaldsitjdk, mint ahogy ez a
kis képen lathatd robotporszivd esetén is tortént.



Az elbadasok soran megismert technolégiak
gyakorlati kiprobalasara labormérések
nyujtanak lehetoséget. Hallgatéink o©nallé
labor és diplomatervezés munkajuk soran is
hasonlé eszk6zdkkel dolgozhatnak.

Lépegeto
robotok
épitése és
iranyitasa
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A mobilis robotoknak sokszor egyenetlen terepen
kell mdkodnilk. Az ilyen feladatok megoldasahoz
lépeget6/maszd robotokat érdemes alkalmazni.
A komplex iranyitasnak a robot egyensulyat is
biztositani kell. Ha elsajatitod nalunk ezt a
tudast, akkor még a Boston Dynamics-hoz is
jelentkezhetsz.

.......

Egy adott terllet megfigyelésére, illetéktelen
behatoldk elleni védelmére kivaléan
alkalmazhaték a multiagens(i robotrendszerek. A
hallgaték elsajatitjak a mobilis robotok optimalis
stratégidinak, iranyitdsdnak elméletét, amit |
azutdn a laborbeli tesztrendszereken s
megvaldsithatnak.
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ROBOTRENDSZEREK mellékspecializacio

Robotkarok és mobilis robotok

Mi is az a robot? Els6 halldasra egyszerlinek tlinhet a kérdés, de jobban
belegondolva nehéz pontos valaszt adni. Targyunkban bemutatjuk, hogy
mi tesz egy gépet robotta. Megnézzik, hogy milyen tipusu robotok
vannak, és azok iranyitdsahoz mennyi mindennel kell foglalkozni: Erzékelni
fogunk, fuzionaljuk a méréseket, mozgasokat terveziink, szabalyozunk,
) beavatkozunk...

Es a végeredmény: "A gép forog, az alkotd pihen."

Onallé laboratorium 1.

Multiagensii robotrendszerek iranyitasa

Erdekel, hogyan tud tobb robot egy erémiivet megvédeni? ... egy
gyarban/légtérben (tkézésmentesen mozogni? ... egy katasztrofa sujtotta
terlleten tulél6k utan kutatni? ... formaciéban/alakzatban haladni? ... egy
terlletet feltérképezni? ... egymassal randevizni? ... vagy csak’
focizni? Akkor ezt a targyat neked talaltak ki!

Onallé laboratérium 2.

Robotrendszerek laboratorium

A j6 mérnok a sajat szemének hisz, és az elméletben hallottakat sajat
bérén szeretné megtapasztalni. A targy mérései soran lehetéség van a
tanszéki laborokban valds robotkarokkal és mobilis robotokkal kiilénb6z6
feladatokat végezni vagy végeztetni, korszerli robotszimulacios
kdornyezetekben dolgozni, és multidagensl robotrendszerekhez kapcsolodd
irdnyitasi feladatokat megoldani.

Diplomatervezés 1.

Diplomatervezés 2.
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